YNOYPrEIOQ NAIAEIAE, EPEYNAE KAl OPHEKEYMATON

Advanced Flectronic Scenarios
ﬂGJOP Operating Platform INETITOYTO EKMAIAEYTIKHE NOAITIKHE
H £€vvola TG TaxuTnTag oTNV EUBUYpPAMHN
oMaAn kivnon

Enapkeg
ZEVAPIO

TwaBspn Tayoura
H mpogopoiwan Seiyvel tnv xivnon Slo
autokvtwy mou Tafubedouv ue Siadopenies y-position (m): 1.27
tautnec Ta onuddua Apxric rat TEkoug, umopolv
va peraxivnfoly kat xpnotponoLodvIaL yia Tov
kaBopLopd tou xpévou. O képaopag Azrtoupyel wg
Xapaxac.

Timer Cursor's Position

time (s): 0.0 X-position (m): 0.84

Lucky letters

MIg!&;assag

NVOOTIKO avTIKEIPHEVO:

duoikn (AE)

Anpioupydc: AOANASIOS BAFTENAZ

INZTITOYTO EKMAIAEYTIKHZ NMNOAITIKHZ
YIMOYPIEIO MNAIAEIAZ, EPEYNAZ KAI ©OPHZKEYMATQN

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oUunpa&n and To IvamitouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .
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Advanced Electronic Scenarios
BJOP Operating Platform

ZnHeiwon

To napodv €yypago anoTeAei Npoidv auTopaTng dnuioupyiag kal eEkTUNWong Tou WnoeiakoU AIdakTikoU Sevapiou pe TitTAo: «H
€vvold TNG TaxUTNTAG oThV euOUYpalHn OHAAR Kivion».

Anpioupynénke ortigc 01/07/2016 09:53:12 kal £X€l UNOCTNPIKTIKO POAO OTO £PYO0 TOU €KMAIDEUTIKOU. Agv avTikaBIioTd To
Wneiako AIdAKTIKO Zevapio, To onoio MepIEXEl OA0 To AladpacTiko MepiexOUevo Kal aglonolsi TIG Yn@Ilakeg duvaToTnNTEG TNG
MAaTQOppag «Aicwnoc».

0 OEVAPIO aUTO €xel XapakTnpiaBei wg «Enapkéc» UaoTepa ano a&loAdynon anod duo afloAoynTEG Kal gival avapTnUEVO HE TO
NANPEC WNPIAKO NePIEXOUEVO Tou oTnV MAATPOpUa «Aicwnog».

To AladpaacTikd Wnoeiakd AIdakTIKO Zevaplo YE TO NANPES WNPIaKO NEPIEXONEVO TOU BPiOKETAI OTOV GUVOECHO:

http://aesop.iep.edu.gr/node/18232

Enionuaiveral 611 Ta ogevapia Tng MAat@oépuag «Aicwnog» diakpivovTal os:

Ynodeiypyatika Zevapia: Wneiakd AIDAkTIKA Zevapla nou €xouv NpokUWEl and €nICTNHOVIKEG ENITPONEG EUMNEIPOYVWHOVWV
(ExnaideuTikoi AuENUEVWY MpocovTwy, SxoAIkoi ZUuBouAol, MéAn AEM / EnioTnuoviko Mpoownikd Tou IEM).

BéATIOTA Zevapia: AZiohoynuéva Wnolaka AidakTika Sevapia eknaldeuTIK®V Ye Baduoloyia avw Twv 70 povadwy.

Enapkn Zevapia: Agioloynuéva Wnoiaka AIdakTikd Zevapia eknaideuTikwv Pe BabpoAoyia ano 50 €wg 70 povadeg.

TAYTOTHTA EPIroy

MPAZH: «AvanTtu&n MeBodoloyiag kal Wnoelakwv AIBakTIKOV Zevapiowv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng MNpwToBaduiag kai
AeguTepoBaduiag Mevikng kal EnayyeApaTikng Eknaideuonc» - MIS: 479325, SAE: 20143E24580051.

H npd&&n ocuyxpnuatodoTeital and Tnv Eupwnaikn 'Evwon (EKT) kal To EAAnVIKO Anudaoio oto nAaioio Tou EMN «Eknaideuon kai
Aia Biou Maenon» Tou EZMA 2007-2013 kai uhonolgiTal oe gupunpagn and To IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIkNG kai Tnv EidIkn
Ynnpeoia EQappoyng Exknaideutikwv Apacewy Tou Y.MO.MAIO.

H MAaTpoppa AvanTtuéng, Zxediaong, YnoBoAng, AloAdynong kai Mapouciaong Wneiakwv AISAKTIKWV Zevapiov «Aiownocs,
avanTuxenke pe idia péoa and To IvomitouTto EknaideuTikng MoOAITIKAG oTo nAdiolo Tou Ynoépyou 2: «Wneiakd ZUoTnua -
HAekTpovikr MAaTt@opua YnoBoAng, AEioAdynaong, Alaxeipiong kai A€lonoinong Wnolakwyv Sevapiov kabwg kal kabodrnynong
Kal YnooTtnpiEng Twv EknaideuTikwv» TngG MNpdéng.

Opada Eniornpovikng kai AioiknTikng Enonteiag Tng Npagng:

EnioTnpoVvikOG YneUOuvog Mpa&ng yia Tig Apaoeig nou agopouyv 1o I.E.M: Iwdavvng STapouAdakng, ®IAoAoyog,
ZUMBouUAOG A' Y.MO.NAIL.O.

YnelOuvog Ynoépyou 1: Iwdavvng STapouAdkng, ®IAdAoyog, SUpBoulog A' Y.MO.MAL.G.

YnewOuvog Ynoépyou 2: NikoAaog Mpappevog, MANpopopikog, SUuBoulog I 1.E.MM.

YneuOuvog Ynoépyou 3: NikoAaog Mpappevog, MNMAnpo@opikog, ZupBoulog I L.E.M.

ENIoTNHOVIKRA SUVTOVIOTPIa TOV €1I5IKOV ENICTHHOV@V TOu Ynoépyou 1: Baoihikr Kapapnéroou, ®iAdAoyog, EionynTpia
I.E.T.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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Advanced Electronic Scenarios
GJQP Operating Platform

dUuAAa Epyaciag Zevapiou

To napov wnelako oevapio nepiEXel GUAAA epyaaiag, Ta onoia gival cuvvnuéva oto apxeio «PDF» kal ynopeite va Ta avoi&ere
kavovTag SINAG KAIK NAvw OTO €IKoVidlio.

1n ®aon: $

2n ®aon: $

3n daon: $ $

4n daon: $

5n daon: Asv undapyel

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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Φύλλο εργασίας 1 : ( ΟΔΗΓΙΕΣ)


Όνομα μαθητή :                         Τμήμα :                                Ημερομηνία :

1. Προσομοίωση κίνησης   :


α) Με τον κένσορα επιλέγουμε τα αυτοκίνητα του αγώνα και τα μετακινούμε στην αφετηρία. Με την ένδειξη go τα θέτουμε σε κίνηση και με το reset έχουμε επαναφορά.

β) Έναρξη: Σύρουμε το ποντίκι κάνοντας κλικ στην ένδειξη κάτω δεξιά  ►


Μεταβολή ταχύτητας: Μετακινούμε τον δείκτη στο κέντρο(Set Acceleration) που αρχικά είναι στο μηδέν δεξιά και αριστερά.


Επαναφορά: Σύρουμε το ποντίκι κάνοντας κλικ  στην ένδειξη κάτω δεξιά, στο προτελευταίο πλήκτρο ■, και στη συνέχεια στο πλήκτρο │◄ ◄.


Σχόλιο: Παρατηρούμε στο διάγραμμα τον τρόπο που αλλάζει η ταχύτητα.


[image: image1.png]Motion Animation
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2. Δύο μικρά αυτοκίνητα κινούνται με σταθερή και μεταβαλλόμενη ταχύτητα.


Δικτυογραφία :

http://faraday.physics.utoronto.ca/PVB/Harrison/Flash/ClassMechanics/MotionDiagram/MotionDiagram.html

https://www.youtube.com/watch?v=Tf0w1qElUYg





















































1η Φάση: Φύλλο Εργασίας 1


Όνομα μαθητή :                          Τάξη :                            Ημερομηνία :

ΥΠΟΘΕΤΙΚΟ ΠΕΙΡΑΜΑ (Φύλλο εργασίας 2)

1. Δίνεται το φωτογραφικό στιγμιότυπο μιας μπάλας που κινείται κατά μήκος του τραπεζιού και η κίνησή της είναι ευθύγραμμη. 


[image: image1.png]





2. Εάν μετρήσουμε τις αποστάσεις από την αρχή θα έχουμε για την κάθε καινούργια θέση διαφορετικό χρόνο.


		Θέση   x(cm)

		0

		20

		40

		60

		80



		Χρόνος  t(s)

		0

		0,1

		0,2

		0,3

		0,4





3. Εάν παραστήσουμε τα ζεύγη τιμών σε άξονες παίρνουμε το παρακάτω διάγραμμα
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Ερωτήσεις

1. Η μπάλα σε ίσους χρόνους διανύει ίσα διαστήματα ;

2. Εάν πάρουμε τα πηλίκα της μετατόπισης Δx προς το χρονικό διάστημα Δt τι θα παρατηρήσουμε; Το πηλίκο Δx/Δt  λέγεται κλίση της ευθείας. Όσο μεγαλύτερη είναι η τιμή της η ευθεία θα είναι περισσότερο απότομη ; Τι μπορεί να εκφράζει αυτό το πηλίκο ; Ποια είναι η μονάδα μέτρησής του ;





















































2η Φάση: Φύλλο Εργασίας 1


Φύλλο εργασίας 1

Όνομα μαθητή :                         Τμήμα :                        Ημερομηνία :

Το φύλλο εργασίας που θα δοθεί στους μαθητές έχει την εξής μορφή:


Προσοχή!


Να προσέξουμε ότι η εκκίνηση του αυτοκινήτου δεν γίνεται από τη θέση x = 0 αλλά από τη θέση x0 =0.09 m. Να το μετρήσετε. Εδώ μπορούμε να δείξουμε την αρχή  x = 0, με τον κένσορα και τη θέση x0.

		x1

		ψ1

		z



		Μετατόπιση Δ x (m)


Δ x=x-x0

		Χρόνος Δ t ( s )

		Μετατόπιση προς χρόνο ( m / s)



		

		

		



		

		

		



		

		

		



		

		

		



		

		

		



		

		

		



		

		

		



		

		

		





Να συμπληρώσετε αντίστοιχα στις θέσεις : x1 ( το Δx ), ψ1 ( το Δt ), 


Z (το πηλίκο Δx : Δt ).

          ΟΔΗΓΙΕΣ


Επιλογές: Διαθέτουμε κόκκινο και μπλε αυτοκίνητο που μπορούν να κινηθούν με διαφορετικές ταχύτητες. 


Start: Με την ένδειξη αυτή στο πράσινο κουτί και την κατακόρυφη γραμμή ορίζουμε την αφετηρία μέτρησης απόστασης, μετακινώντας το με το ποντίκι δεξιά και αριστερά. Η απόσταση φαίνεται κάθε φορά στο κόκκινο κουτί (Cursors Position) πάνω δεξιά [ x- position].


Αρχική θέση x0: Η αρχική θέση x0= 0.09 m στην οποία μπορεί να βρεθεί το κόκκινο ή το μπλε αυτοκίνητο είναι πάντοτε η παραπάνω.


Stop: Μετακινώντας το κόκκινο κουτί με την ένδειξη stop προσδιορίζουμε την θέση που θέλουμε να σταματήσει το χρονόμετρο (Timer).


Προσοχή στην αποφυγή σφάλματος: Η μέτρηση του χρόνου γίνεται αυτόματα όταν το μπροστινό μέρος του αυτοκινήτου ακουμπήσει την κόκκινη γραμμή (ένδειξη stop). Πριν ξεκινήσετε τις μετρήσεις να κάνετε μια εξάσκηση για να πάρετε σωστές μετρήσεις.

Go: Έναρξη της κίνησης.


Reset: Επανάληψη του πειράματος.
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Δικτυογραφία :

http://www.mrwaynesclass.com/teacher/KinematicsGraph/ConstantVelocity/index.html





















































3η Φάση: Φύλλο Εργασίας 1


Φύλλο εργασίας  2

Όνομα μαθητή :                Τάξη :                       Ημερομηνία :


Στη συνέχεια να κάνετε τις γραφικές παραστάσεις από το αντίστοιχο πρόγραμμα και για τις δύο περιπτώσεις  :

α) Μετατόπιση – χρόνου β) Ταχύτητας – χρόνου.


Εδώ θα χρησιμοποιήσουμε το παρακάτω πρόγραμμα για γραφικές παραστάσεις.


https://www.desmos.com/calculator (εδώ τοποθετούμε τις πειραματικές τιμές μας)

https://www.desmos.com/calculator/gduibe4tr6( εδώ έχουμε ενδεικτικές τιμές της πειραματικής διαδικασίας που μπορεί να λειτουργήσει ως οδηγός για τις επόμενες μετρήσεις. Μπορούμε να τις διαγράψουμε και να τοποθετήσουμε τις δικές μας μετρήσεις).

ΟΔΗΓΙΕΣ :

Στο αριστερό άκρο της οθόνης σύρουμε το ποντίκι στην ένδειξη προσθήκη στοιχείου 

+ ▼ κάνοντας κλικ. Επιλέγουμε τον πίνακα και στις θέσεις x, ψ, z  θα τοποθετήσουμε τις τιμές που έχουμε πάρει πειραματικά. Την τρίτη στήλη z ( η z θα προστεθεί από εμάς κάνοντας κλικ μετά την ένδειξη ψ1 ) θα τη δημιουργήσουμε εμείς και θα χρησιμοποιήσουμε το πληκτρολόγιο με τους αριθμούς κάτω δεξιά ορίζοντας την πράξη της διαίρεσης θέσης και χρόνου κάθε φορά.


Για να χαράξουμε τις ευθείες σύρουμε στο αριστερό άκρο της οθόνης το ποντίκι στην ένδειξη «προσθήκη στοιχείου + ▼» κάνοντας κλικ στη θέση [f(x) έκφραση]. Εκεί γράφουμε τις ισότητες που έχουμε όπως στο υποδειγματικά λυμένο παράδειγμα  (για υ = 0.2 m/s, Δx = υ ● Δt )
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Γενικότερες πληροφορίες


1. Μπορούμε να δημιουργήσουμε λογαριασμό κάνοντας κλικ στο πράσινο κουτί πάνω δεξιά και στη συνέχεια στην είσοδο δίνοντας τον κωδικό μας.


2. Αποθήκευση του γραφήματος (βλέπε Υποδειγματική γραφική παράσταση).


3. Άνοιγμα γραφήματος στο σύμβολο Ξ πάνω αριστερά.


4. Το σύμβολο  +  δεξιά επάνω μεγεθύνει την επιφάνεια του διαγράμματος.


5. Το σύμβολο  –  επάνω δεξιά μικραίνει την επιφάνεια εργασίας.


Μελέτη γραφικών παραστάσεων, συμπεράσματα, υπολογισμοί

Ο σχεδιασμός της γραφικής παράστασης των φυσικών μεγεθών για τον παραπάνω πίνακα τιμών που έχει συμπληρωθεί και τα μεγέθη που σχετίζονται μεταξύ τους θα βρούμε στην παρακάτω διεύθυνση.


 https://www.desmos.com/calculator/gduibe4tr6  [υποδειγματική γραφική παράσταση]
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ΣΥΜΠΕΡΑΣΜΑΤΑ

Από τη γραφική παράσταση μπορεί κανείς αμέσως να μάθει πολλά ποιοτικά χαρακτηριστικά σχετικά με την κίνηση(PSSC).

Διάγραμμα θέσης χρόνου : Τα πειραματικά σημεία με την πράσινη ένδειξη  [image: image4.png]105
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  βρίσκονται στην ίδια ευθεία.

Διάγραμμα ταχύτητας χρόνου: Τα πειραματικά σημεία με την ένδειξη  [image: image5.png]105
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  βρίσκονται πάνω σε ευθεία που είναι παράλληλη με τον οριζόντιο άξονα.


ΥΠΟΛΟΓΙΣΜΟΙ


1. Πώς από το διάγραμμα μετατόπισης-χρόνου υπολογίζουμε την ταχύτητα;

Επειδή η μορφή του διαγράμματος θέσης – χρόνου είναι ευθεία γραμμή (βλέπε σύνολο πειραματικών σημείων)  που περνά από την αρχή των αξόνων ο λόγος Δx προς Δt θα είναι σταθερός. Αυτό το σταθερό πηλίκο το ονομάζουμε ταχύτητα.  Βρίσκουμε για το τυχαίο χρονικό διάστημα  Δt = 2.46 s την αντίστοιχη μετατόπιση Δx = (0.6-0.09) m και βρίσκουμε το πηλίκο (οι τιμές είναι από την υποδειγματική λύση) [ Σχολικό βιβλίο μαθηματικά  Β ΄ γυμνασίου σελ. 67 ]:

[image: image6.png]





Στις μετρήσεις μας η ταχύτητα είναι περίπου υ ≈ 0.2 m/s

2. Πώς από το διάγραμμα ταχύτητας-χρόνου βρίσκουμε την εξίσωση της μετατόπισης;


Από τον υπολογισμό της ταχύτητας γράφουμε την σχέση:


Δx = υ ● Δt  (  αντίστοιχα είναι ψ = 0.2  ● x )

ΣΦΑΛΜΑΤΑ: Οφείλονται σε όλους τους τυχαίους ή υποκειμενικούς παράγοντες που επηρεάζουν τις μετρήσεις μας. Μπορεί σε μια μέτρηση να γίνει σφάλμα, για αυτό δεν έχουμε ακριβώς τα πειραματικά σημεία στην ίδια ευθεία.


Παρατηρούμε ότι όλα τα σημεία που έχουμε τοποθετήσει βρίσκονται περίπου επάνω ή πολύ κοντά σε μια ευθεία γραμμή. Γιατί άραγε συμβαίνει αυτό; Γνωρίζουμε ότι κάθε μέτρηση περιέχει σφάλμα. Επομένως όλες οι τιμές μέτρησης της μετατόπισης περιέχουν κάποιο σφάλμα. Άρα και οι θέσεις των πειραματικών σημείων δεν είναι απόλυτα ακριβείς.





















































3η Φάση: Φύλλο Εργασίας 2


Φύλλο εργασίας 1

Όνομα μαθητή :                      Τάξη  :                              Ημερομηνία :


Από την μελέτη των διαγραμμάτων να εξαχθούν συμπεράσματα που μπορούν να εφαρμοστούν στη λύση  πραγματικών προβλημάτων.


Οι γραφικές παραστάσεις συνδέονται άμεσα με την αλγεβρική αναπαράσταση  μιας κίνησης και μπορεί κανείς να μάθει πολλά ποιοτικά χαρακτηριστικά σχετικά με αυτή. Αυτό μπορεί να γίνει με τη βοήθεια της διδασκαλίας που βασίζεται στο πείραμα. Στη κάθε εφαρμογή επισημαίνω τις δυσκολίες σύνδεσης των γραφικών παραστάσεων με έννοιες και έννοιες μεγέθη.

Πραγματικό πρόβλημα :

α) Με τη βοήθεια της αναπαράστασης της διαδρομής(μικρογραφία του προβλήματος) που θα ακολουθήσει ο πεζός, να καθορίσετε ταχύτητες τμηματικά για τη διαδρομή κατά μήκος της γέφυρας, όπου προς το μέσο της γέφυρας να είναι μικρότερες ενώ προς τα άκρα οι τιμές της ταχύτητας να είναι μεγαλύτερες. Να αποδώσετε τη λύση σε μικρογραφία όπου η διαδρομή μπορεί να καλυφθεί με επτά διαφορετικές ταχύτητες.


β) Αν η σταθερή ταχύτητα που μπορεί να κινηθεί ο πεζός είναι 1,2 m/s να βρεθεί ο χρόνος που χρειάζεται να διανυθεί η διαδρομή ; ( εφαρμογή στον τύπο )

Πληροφορίες για τη γέφυρα Ρίου - Αντιρίου


Το μήκος της γέφυρας που στηρίζεται σε τέσσερις πυλώνες, ανέρχεται στα 2.252 μέτρα, ενώ μαζί με τις προσβάσεις φτάνει γύρω στα 2.883 μέτρα. Η γέφυρα αναπτύχθηκε και ολοκληρώθηκε, παρά τις δυσμενείς περιβαλλοντικές συνθήκες, ενώ το μέγιστο βάθος θεμελίωσης φθάνει τα 65 μέτρα υπό την επιφάνεια της θάλασσας.



Εφαρμογή 1 


Mε τη βοήθεια του διαγράμματος μετατόπισης-χρόνου μετακινώντας με το ποντίκι την κίτρινη κουκίδα να αλλάξετε την ταχύτητα και τη φορά κίνησης του αυτοκινήτου δεξιά ή αριστερά. Αυτό συμβαίνει πατώντας το πλήκτρο έναρξη. Ο μαθητής μπορεί να αναγνωρίσει ότι η κλίση του γραφήματος (x, t) παριστάνει την ταχύτητα του κινητού και όσο μεγαλύτερη είναι η κλίση τόσο μεγαλύτερη είναι η ταχύτητα [McDermott et al. (1987)].
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Εφαρμογή 2


Να διακρίνετε από το επόμενο διάγραμμα θέσης – χρόνου εάν ένα κινητό κινείται ή παραμένει ακίνητο, και την αλλαγή της κατεύθυνσης κίνησης. Να αναγνωριστεί ότι αν η κλίση είναι μηδενική τότε η ταχύτητα είναι υ = 0  και αν η κλίση αυξάνει τότε η υ αυξάνει  ενώ αν η κλίση μειώνεται τότε η υ μειώνεται και τέλος αν η κλίση αλλάζει πρόσημο τότε η υ αλλάζει φορά.
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Εφαρμογή 3


Δοκιμάστε την κίνηση δύο οχημάτων ταυτόχρονα από διαφορετική θέση και διαπιστώστε πότε θα συναντηθούν. Μερικοί μαθητές πιστεύουν, ότι αν δύο κινητά τα οποία κινούνται ευθύγραμμα ομαλά με διαφορετικές ταχύτητες, βρεθούν κάποια χρονική στιγμή το ένα δίπλα στο άλλο, έχουν την ίδια ταχύτητα. Εσύ τι πιστεύεις; Αναγνώριση ότι το σημείο τομής δύο γραφημάτων (x, t) παριστάνει τη χρονική στιγμή που τα κινητά έχουν την ίδια θέση και όχι την ίδια ταχύτητα.
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Δικτυογραφία :


http://www.seilias.gr/index.php?option=com_content&task=view&id=182&Itemid=37


https://el.wikipedia.org/wiki/Γέφυρα_Ρίου-Αντιρρίου





















































4η Φάση: Φύλλο Εργασίας 1


YIOYPrEIO NAIAEIAE, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATN

Advanced Electronic Scenarios
Operating Platform INETITOYTO EKNAIAEYTIKHE MOAITIKHE

Fevikn MNepiypagpn Zevapiou

F'VOOTIKO AVTIKEIPNEVO:

Quoikn (AE)

Oeparikn Tafivopia:

e Quaikn (AE) -> Auvdueig kai Kivioeig -> Kivnon

EknaideuTikO npoBAnua:

Ano Tov 140 aiwva €xoupe Tn d1IaTUNWON opIcHoU TNG OHoIOHOoPPNG TaxUTNTAG. OpIoHOG Nou XPNoIPonoINdnKe Xwpig kayia
aAAayn ano Tov FaAiAaio.

Opolopopen Kivnaon opileTal n Kivnon oTnv onoia €X0UNE KAAUWN iCwv anooTAcewy o€ onoladnnoTe ioa xpovikd diacTrnuara.

KaTta Tov FaAiAaio n diatunwon TwV VOPWV PE Nadnuatikn popen Ba odnyoUos 0€ NOCOTIKEG HETPROEIG Nou Ba pynopoloav va
eAEYEOUV TNV €YKUPOTNTA TWV VOUWV. Ol HaBnuaTikEG NPOTACEIG NoU KpUBOUV TA XApaAKTNPIOTIKA TNG Kivnong, Jag divouv Tn
duvaTdtnTa va avantuxBei n yA@ooa TnG QUOIKNAG €MNIOTAKNG Kal va " avakpiBsi" n @uon We neipduaTta. TNV olIkodounon
TETOIWV NPOTACEWV OTN (PUOIKNA TOU YUupvacoiou dev €ival apKeTr HOVO N ypagn evog pabnuatikoU TUMoOU oTov nivaka aAAa
H1ag nopeiag nou KaTaAnyoupe o€ auTOVv.

H np®wTn padnuaTtikn npoTacn mou €XOUME OTn (QUOIKN TOU Yyupvaciou sival auTtn Tng TaxutnTag otnv €uBlypauun
opaAn kivnon. ©a kaBodnyrnoouHE TOUG HABNTEG MECW OUYKEKPIYEVOU NapadeiypaTog va KATAOKEUACGOUV TOV VOUO TNG
TaxUTnTag kalr  va Tov napacTthoouv ypagikall. Bruner "AvakaAunTikn pEBodog" diveral €ugacn oTig 51adikagieg
Madnoncgl.=Tn ouvexela Ba Toug KaTeubBUVoOUPE va xpnoigonoinoouv Ta diaypdupara TaxutnTag - Xpovou Kal B€ong - Xpovou
yla va anavTroouv O CUYKEKPIYEVA EPWTNHATA, ONWG Yia Napadelypa T ek@padlel n kAion Tng eubeiag oTo didypappa B€ong -
xpovou ; Mold €ival n uUOIKA onuacia TG apvnTIKNAG TaxuTnTag ; Nwg pnopoUle va dianioTwooUNE ano éva diaypappa B€ong -
XPOVOU €av £va KIvnNTO KIVEITal /| napauével akivnro ; Nwg pnopolue Pe Tn Borbeia Tou diaypdupaTog JETATONIONG - XPOVou,
va Bpoupe Tn B€on o€ pia Tuxaia Xpovikn oTiydn ; Kai TéAog, €neidr) ouvnlwg BewpoUle OTI TN XPOVIKN OTIyhR t = 0
To oWpa PBpiokeTal apyika otn B8éon x = 0 Ba ATav AdBog va noUpe OTI apxikG Bpiokeral otn 6éon x = 2 m ;
Eniong enionuaivw Tn xpnoigdtnTa Tng noAAanAng diatunwaong TWV VOUWV TNG KivonG , AEKTIKA, ME HaBNUaTIkEG eEIOWOEIG
Kal he diaypdupara.

FeEViKN NEPIYPAP NEPIEXOUEVOU:

To nePIEXOUEVO TOU CEVApPIoU €XEI va KAVEI |UE TA PUOIKA PEYEBN TaxUTNTa u, B€on — WeTaToOMon AX Kal XpovIko diaoTnua At n
Xpovog t. O vopog nou di€nel auTa Ta PeyEBN eivai:

u = Ax / At (diaBaletal u ioov d€ATa x dia dEATa t. To ke@aAaio A Tou eAAnVikoU aA@apnTou xpnaoiydonolgital digBvwg, yia va
oupBoAioel "diapopad” r "uetaBoAn”" n "av&non" f "peiwon")(PSSC)

Eniong To paénua nepiAapBavel sikovikn neipapatikn diadikacia. 'ETol pag diverar n duvaTtdTnTa va npayuaTonoirooupE Jia
dlapopeTikoU TUNoU neipapaTikn diadikaaia, n onoia Ba NPokKaAEédel To evdIAPEPOV KAl KATA CUVEMEIQ PMOPEI va €XOUME Ta
eMBOuUPNTa padnolakd anoteAéopara. Oa pnopoloe Kaveig va del Tnv AIDAKTIKN auTh w¢ Jia NeEPINTwaon oTnv onoia ol JaénTég
paBaivouv naifovTag.

To neipapa nou 6a napouciacTei oToug PadnTéG nepihapPBavel oxnua (MNAE Kal KOKKIVO) MouU KIVEITAl PE MPOYyPANMKATIOHO.
Aivetal n duvaroTnTa va emAEyoupe KaBe @opd Tnv anocracn nou Ba diavubei and To oxnua. O padntég Ba xwpioTouv Ot
opadec Twv 5 atopwv Kai Ba Toug dobei pUAAO gpyaaiag. (Xwpog die§aymyng: EpyacTipio nAnpoPopIKAG.)

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

EIAIKH
= EZlNA YITHPEEIA
= - E®APMOTHE
o EKIIAIAEYTIKQN

e e APATEQN

YNOYPTEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHEZ INOAITIKHE
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YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
BJOP Operating Platform

H p€Bodog nou Ba akoAouBrjooupe yia Tn didaokalia TnG euBUYpapng opaAng Kivnong eival n enaywyikn, yiaTi nage and ta
YVWOTA 0Ta ayvwoTd, and Ta anAd ora oUveeta. H uEBodog Tou pabnuaTog eival n ogadoouvepyaTikn Kal otnpilOYevn o€
d1dAoyo ME €pWTNOEIG Kal NPoBANUATIONOUG, N nopeia nou Ba akoAouBnBei eival n enoikodounTikr nopeia (Driver kai
Oldham 1986) onou o ddokalog kal o adnTng padi avakaAUNToUV GUVEPYATIKA Kal 0!I 0AOKAAOKEVTPIKA.

EikovikO neipapa: Edw n neipaupatikn diadikacia npayuaTonoleiTal He OUVONKEG KAvovikoU MeEIpapaTog katd To onoio o
HadnTtng Ba kavel PeTpnoelg kai 6a avakaAuyel ( J. Bruner ) Tov Tpono nou peTaBaiAeral n taxurTnra.

AISAKTIKOI ZTOXOI:

* Na epunveuoel o pabntng Tnv €vvora Tng euBUypaupng ouang Kivnong
e Na unoAoyilel neipauatikd Tnv TaxutnTa

e Na avayvwpilel Tnv euBuypauun ouain kivnon ano 1a diaypduuara

* Na kaAAigpynoouv Se€I0TNTEG OUVEPYATiac, Epsuvac, kai dnuioupyiag

e Na avayvwpilel 0TI n TaxuTnTa eivai oTabepn o€ auTr) TNV Kivnon

NEEEIC KA£181G Nou xapakTnpidouv TN OEPATIKN TOU OEVApPioU:

e STaBepn TaxuTnTa

* guBuypauun ouain kivnon
e Meraronion

e Qgon

* Xpovog

e Xpoviko diaoTnua

YAIKOTEXVIKN unodoun:

EpyaoTtnpio NMANPo@opIkng

Tunikog xpovoc aAAnNAenidpaocng HE TO EKNAISEUTIKO OEVAPIO OE JISAKTIKEC WPEC YVia SOUAElId
EVTOG TOU OXOAgiou:

2 wpeg

aAAol avTioTOoIXO!1 NEPIOPICUOI:

MNveupartikda dikai®uara

Ta nveupaTika diIkai®PATa avikouv aTo dnuioupyo Tou gsvapiou.

EkTip®pevo Eninedo AuokoAiag:

MéETplag duokoAiag

Tunog 31adpacTIKOTNTAG :
Evepyog padnon

Eninedo 31adpacTiKOTNTAG :

MoAU uwnAo

MpoTteivopevn NAIKIAkn opada Tou TEAIKOU XpRnoTn:

12-15

EknaideuTikn BaBbuida nou ansuBUVETAI TO OEVAPIO:

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

ENIXEIPHEIAKO NPOrPAMMA EIAIKH
FEKMAEYZNKAJMAWWBHZH —~ EznA YIHPELIA
Ry ¥ s : EGAPMOTHE
= EKIAIAEYTIKQN

s S — o APALEQN

Me T ovyxenuaTobérnan e ENNABac Kai T Evpunalicic Eveanc

YNOYPIEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE
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YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
MOP Operating Platform

lfupvaacio

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

ENIEIPHEIAKD NPOTPAMMA o~ EFTA EIAIKH
EKMAIAEYEH KAJ AIA BIOY MAGHEH J/ YIIHPEEIA
Ezr EATEATnA o 2007 Umlfi EDAPMOTHE
S— ¥nove AIAEIAT KAI OPHEKEY MATO EKIAIAEYTIKQN
ez e GupungixEwoan £141KH VITHFELIA GIAXEIPIZH S APALEQN

Evwanc

YNOYPIEIO MAIAEIAE, EPEYNAL KAl OPHEKEYMATQN
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IMOAITIKHE
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YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
w Operating Platform

Zuvoyn PACEWV CEVAPIOU:

1n ®aon: ®aon Tou npocavartoAiogpgou ( 10 AenTa)

Xpovikn Alapkeia: 10 AenTd Tng wpag
Xwpog Ale§aywyng: EpyacTrpio NANpogopIkng
ApIOHOG PUAAWV epyaciag: 1
AopIka - AladpacTIKA oTolxEia:
1. AuTokivnTa nou KivouvTai ue dIaPOPETIKI TaxUTNTA Kai XPovIKO dIdoTnua

2. Mpooopoiwon kivnong
3. AUo pIkpd autokivnTa KivouvTal le otabepn kai peraBarAouevn taxotnTa

2n ®aon: ®aon TnG avadeiEng Twv 1I8swv (14 Aenta )

Xpovikn Aldpkeia: 14 A\enTd TnG wpag
Xwpog Ale§aywyng: EpyaoTrplo NANPOQOpPIKNG
ApIOHOG PUAAWYV epyaoiag: 1

Aopika - AladpacTika oToIxXEia:

1. EPQTHMATOAOIIO :

3n ®aon: ®aon TnG avadopnong Tov 1I89swv(40 AenTad)

Xpovikn Aldpkeia: 40 AenTd TnG wpag
Xwpog AleEaywyng: EpyaoTrpio nAnpo@opIkng
ApIOHOG PUAAWYV epyaciag: 2
Aopika - AladpacTikda oToIxXEia:
1. Eikoviko neipaua

2. pa®Iikeg NnapaoTaoeig
3. paQIKEC NapaoTdoeic

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov

Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

3 [H\X[H’HUAKU NPOrPAMMA EIAIKH
K - e KN WMAQHZH &ZEOUZFI;I& ggﬁs?é:;:m YMOYPTEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATQN
DYAFEIO NAIABIAT KA! OPHIXEYMATON ORI ] EKIAIAEYTIKN INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IMOAITIKHE
.N.xwm EIAIKH YIHPEZIA BIAXEIPIZHE S~ APALEQN

e SeAida 7/35




YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
edQP Operating Platform

4n ®aon: ®aon TnG epapHoynG - avackonnong( 16 Aenta)

Xpovikn Aldpkeia: 16 AenTd TnG wpag

Xwpog Ale§aywyng: EpyaoTnpio nAnpo®opikng
ApIOUOG PUAAWYV epyaociag: 1
Aopika - AladpacTika oTolxEia:

. Mpayuartiko npoBAnua nou apopd 1n diadpourn yepupag Piou - AvTipiou

. [Anavrnon B]. MNHMONIKOS KANONAZ EMIAYSHS TYFIOY - MIATHSTE TA SHMEIA AIAAPASHS.
. H diadpoun nou npénei va akoAouBnaoesr o nedog orn yepupa Piou - AvTipiou.

. MoioTikn) Auon Tou NpoBANUATOC O LiIKpoypapia

. Epapuoyr 1

. Epappoyn 2

. Epappoyn 3

. ANAZKOIlMHZH ENNOIQN

oONOUThA WN

5n ®aon: AZioAoynon (10 AenTtad )-EAsU0gpo xpovo-BiBAloypapia

Xpovikn Alapkeia: 10 Aenta Tng wpag
Xwpog Ale§aywyng: EpyaoTrplo NANPOQOpPIKNG
AopIKa - AladpacTIKA oTolxEia:

. A&l0Adynon oTic Evvoiec TNG euBUYpauunG ouaAnc Kivnong

. Aigypauuara

. TunoAdyio

. 5To napakdTtw d1dypauua UETATONIONG - XPOVOU anavtnoTe OTIC EPWTACEIC i) , ii), iii) kai iv) :

. i) Z€ noio xpoviko dIaoTnNUa EXOULE aKivnoia aTnv apvnTiKn Kareubuvon;

. iif) Z€ nmoio xpoviko d1doTnua EXoUlE akivnoia oTn BeTIKN) kKaTeubuvan;

. iv) g noia xpovikd d1aoTnuara KIivoupuaoTe Ue oTabepn TaxuTnTa Kai e 1o id10 UETPO;

. EPrAZIA A TON ENAEYGEPO XPONO 2TO Z[ITI.

. EEaoknon oTIG ypapIkeg napaordoeig (Asite Tn AieUKpivion)

. IoTopikn Avadpoun

. Mapadoéo Tou Znvwva (495 n.x. — 430 n.x.) ( kivnon Twv ocwudTwv B kai I ue oTaBepn TaxuTnTa aAAd ue avtibeTn
KkarevBuvan )

. BIBAIOTPA®IA - AIKTYOIPA®IA :

==
HOWVWONOUTA WN

-
N

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

3 ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA EZI'IA EIAIKH
i EIihE(TH KN A O A ,/ YVIHPEEIA YMOYPIEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl ©PHEKEYMATON
% 2o 2007 20.‘3 E®APMOTHE
c OPHIKEYMATC o0 v EKIAIAEYTIKQN INETITOYTO EKIMAIAEYTIKHE IMOAITIKHE
AL I'HHiH YANHPEIIA AlA XE\F’\!‘! —— APALEQN
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YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKNNAIAEYTIKHE IMMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
GJQP Operating Platform

1n ®aon: ®aon Tou npoocavatoAicupou ( 10
AenTa)

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

e FHH]HU'GMRE NPOrPAMMA EznA EIAIKH

i EKTAIAEYEH KA AIA BIOY MAGHIH s Rem YITHPELIA

: Wy X g-é]:um EGAPMOTHE
EANHNIKH 6 HMGKPAT A o EKIAIAEYTIKQN
et Evpumaik Bywon 1A 1KH YIHPELIA AIAXEIPIZHE S~ APAZEON

Evwanc

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IMOAITIKHE
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YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
eJQP Operating Platform

1n ®aon: ®aon Tou npoocavatoAiopou ( 10 AsnTta)

Xpovikn Alapkeia: 10 Aenta Tng wpag
Xwpog Ale§aymwyng: EpyaoTrpio nAnpo@opIkng
®UAAa gpyaciag:

Ta @UAAa epyaciag eivar ouvnuuéva otnv 3n oeAida Tou eyypapou. EVaAAakTIKG LnopeiTe va Ta UETAPOPTWOETE EK VEOU ano TIG NapakdTw OIadIKTUAKEG
BEoelc.

* ®UAAO Epyaoiag 1
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/neo3 1.doc

ApxIKG OTn (Acn Tou npoocavaToAiopol Ba deioupe OTOUG PHABNTEG Kia dUVaIKR Npooopoiwaon Kivnong Pe autokivnTa nou

Jnopei va kivouvTal he otaBepr TaxUTnNTa yia CUYKEKPIPEVO XPOVo Kdl oTapatoUv apoU diavloouv CUYKEKpPIMEVN andaTaon,
Kal Jia Npogopoiwon HE auTokivnTo Mou WPNopei va Kiveital hge otabepn kar pn orabepry TaxutnTa. (BA. Odnyieg-®UAAoO
egpyaciag 1). 3T0X0G TWV napandvw givalr n avadeign tng oxéong HeTail TNG aAnooTACNG, TOU XPOVOU Kdl TG
TaxuTNTAaG KAdw¢ kail n diakpion HeETa&U oTABePNG Kal Hn oTa®epnG TaxuTnTag. MNapdAAnia 6a Intnbsi anod £vav
HaénTr va diavuoel Pue oTabepo Bripa Tov d1adpopo TnG aiBouoag, evw ano €vav aAAov ato dinAavo diadpopo va Tov diavuaoel
noTe Pe Mo ypnyopo Brpa , ndTe va kavel otdon yia Aiyo, aAAd va ¢povTicel napoAa autd va @Tacesl TautoXpova HE Tov
npwWTO OTO TEPHa Tou dladpopou. TEAog Ba npoBdloupe kal dUO WIKPA auTokivnTa Mou KivouvTal Pe oTabepn Kal

peTaBaAAdpevn TaxuTnTa.

1. AutokivnTa nou KivoUvTal HE SIapOopPETIKA TaXUTNTA Kdl XPOVIKO
diaoTnpa:

TUnog AopikoU/AladpacTikoU EpyaAgiou: EEWTEPIKO NEPIEXOHUEVO
YnepoUvdeopogq: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4531/#question20212

A1ebBuvon 1oToTonou (URL): http://www.glencoe.com/sites/common_assets/science/virtual labs/E12/E12.html

2. Npooopoiwon Kivhong :

TOnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: EEWTEPIKO NEPIEXOUEVO
YnepoUv3eoHoGq: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4531/#question18237

Ai1g00uvon 1oTOTONOU
(URL): http://faraday.physics.utoronto.ca/PVB/Harrison/Flash/ClassMechanics/MotionDiagram/MotionDiagram.html

3. AUo pIKpa auTokivnTa KivoUvTadl HE oTaBepn Kal HETABAAAOHEVN
Taxurnra:

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

ENIXEIPHEIAKO MPOrPAMMA EIAIKH
Eexmwwmwwwnzn = EXIA YIHPEEIA
NS J = E®APMOTHE
= I
EKIIAIAEYTIKOQN
pmmoints Ko '

B e e APATEQN

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

Me T ovyxenuaTobérnan e ENNABac Kai T Evpunalicic Eveanc
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http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/neo3_1.doc
http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4531/#question20212
http://www.glencoe.com/sites/common_assets/science/virtual_labs/E12/E12.html
http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4531/#question18237
http://faraday.physics.utoronto.ca/PVB/Harrison/Flash/ClassMechanics/MotionDiagram/MotionDiagram.html

Advanced Electronic Scenarios

Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

Tunog AopikoU/AladpacTikoU EpyaAegiou: AiadpaoTiko BivTeo
YnepoUvdeoHoG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4531/#question18463

AuUTO TO d1adpacTikd epyalcio neplExel BivTeo kal gival diaB£oIo oTovV NApanavw unepoUvOETpO.

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA = EIAIKH
WWKNMWMW ~ YIIHPEEIA
e e -’ 007 203 E FOAPMOTHE
EARHNIH B HMGRPATIA A EKIAIAEYTIKQN

ORI Eupumain Evuon EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE S APALEQN
e SeAida 11/35
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http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4531/#question18463

Advanced Electronic Scenarios
Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

2n ®aon: ®aon TNG avadeiEng Tmv I0EwV
(14 AenTa )

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

=, ENIXE EIAIKH
4 i EznA YIHPELIA
W — EDAPMOTHE
Envwn KPR EKIIAIAEYTIKQN
EIAIKH YA

BT Eupundic Evoon S ~———— APAZEON

IPHIIAKO NPOrPAI
KAJ AIA BIOY

;J YNOYPIEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

lii
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YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
GJQP Operating Platform

2n ®aon: ®aon TnG avadeiEng Twv 1I8ewv (14 AenTta
)

Xpovikn Alapkeia: 14 Aentd Tng wpag
X®pog AleEaymwyng: EpyacTtripio NANPOQPopPIKNG
®UAAa gpyaciag:

Ta pUAAa epyaaiag eivar ouvnuuéva otnv 3n geAida Tou eyypapou. EVaAAakTIKG UnopeiTe va Ta PETAPOPTWOETE €K VEOU Ao TIG NAPAKATw O1adIKTUAKEG
BEoelg.

e ®UAAO Epyaoiag 1
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/neo5_0.doc

A@oU ol yabnTég dolve Ta napanavw Ba NEPACOUNE OTN PAcn TNG avadelEng TwV 1I0e®v BETOVTAC TOUG TIC €ENC EPWTAOTEIC Ano
EPWTNUATOAOYIO NMOU EXOUME dNMIOUPYNOEI :

Se TI JIE@epav Ol KIVACEIC TOU Mp®WToU anod To deUTepo padnTh; Molo péyeBog eival autd mou nTav diaQopeTikod; Ti
napaTnpnodaTte oTIG KIVAOEIG TWV TPIOV AUuTOKIVATWY ; Ol EpWTNOEIG auTEG eival avoixToU Tunmou Kal diveTal n ukaipia, ol
HadnTég va pnopEoouv va pnouve oTn AOYIKN TNG oTaBepng TaxuTnTag, oTnv £vvola Tng euBUYpappng oMaAng Kivnong, kai otn
oxéon TaxuTnTag, METATONIONG Kal Xpovou.

Eniong ZnTaue anod Toug padnTeg va nNpoBAEWOUV Ta ANOTEAECHATA TOU UMNOBETIKOU MEIPANATOG MOU TOUG MePIyPAPOUNE OTO
@UAAO gpyaciag 1 kal va anavrioouV OTIG EpWTACEIG Nou divovTal aTo TEAOG .

Ol NPaKTIKEG dpaaTNPIOTNTEG, TA EPWTNHATOAOYIA, Ol ATOMIKEG Epyacieg eival Tponol avadeigng Twv 1I9ewv. 'Evag dAAog Tponog
gival Ta unoBeTikaG neipdpara, nou {NTAPE ano Toug MadnTeG va npoBAEWoOUvV Ta anoTEAECHATA KAMOIWV NEIPANATWV Mou
nepPIypapoOUpE.

SUVOAIKG O auTh Tn @Aon Toug {NTAUE va KaTaypdwouv TIG OKEWEIG TOUC, Yia va TIC CUYKPIVOUV HUE Ta anoTeAEoUATa Tou
€IKOVIKOU NeIpapaTog nou 6a akoAouBnoel.

1. EPQTHMATOAOrIIO ::

Tunog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAegiou: Keipevo
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4532/#question22521

1. 3 11 dIEPEPAyv ol KIVIIOEIG TOU NPWTOU ano Tov deUTepo padnrn; Moio uéyeOog givar auro nou nrav
JI1aPOPETIKO;

2. TI naparnpnodare OTIG KIVI)OEIG TWV TPIOV Ay®VIOTIK®V AUTOKIVAT®V ; YNIApXEl oxéon AETeE avaueoa oTnv
TaxuTnTa Tnv anooraocr) Kai To Xpovo ;

3. lari Ta diaypauuara gival 31aPoOpPETIKA OTO "auTokivnTo" TNG Nnpooopoiwong ; OPeiAovral oro TPONo TnG
kivnong Tou ;

4. 3 11 d1aPEPOUV 01 KIVAOEIG TV dUO HIKPDV AQUTOKIVAT®V ;

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

5 ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA EIAIKH
ullal ngmwwmw»«;\em = EXIlNA YIHPESIA
s v = . E®APMOTHE
t o EKIAIAEYTIKQN

e Evpumainh Evion S e APAFEON
eI e wn ovrapnuaroSérmen 1 EXAGSae ol T Evpumalit Evwons
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http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/neo5_0.doc
http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4532/#question22521

Advanced Electronic Scenarios
Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

3n ®aon: ®aon TS avadopunonc TwWv
10ewv(40 AenTa)

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

=, ENIXE EIAIKH
4 i EznA YIHPELIA
W — EDAPMOTHE
Envwn KPR EKIIAIAEYTIKQN
EIAIKH YA

BT Eupundic Evoon S ~———— APAZEON

IPHIIAKO NPOrPAI
KAJ AIA BIOY

;J YNOYPIEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

lii

Zehida 14/35



YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
GJQP Operating Platform

3n ®aon: ®aon TnG avadopnonc Twv 1I9ewv(40
AenTa)

Xpovikn Alapkeia: 40 AenTd TG wpaAg
X®pog AleEaymwyng: EpyacTtripio NANPOQPopPIKNG
®UAAa gpyaciag:

Ta pUAAa epyaaiag eivar ouvnuuéva otnv 3n geAida Tou eyypapou. EVaAAakTIKG UnopeiTe va Ta PETAPOPTWOETE €K VEOU Ao TIG NAPAKATw O1adIKTUAKEG
BEoelg.

e ®UAAO Epyaoiag 1
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/neo78 0.doc

* ®UAAo Epyaoiag 2
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/neo9 10 0.doc

'ETO1 nepvape otn oacn TnG avadopnong Twv 18ewv Twv Jadntwv dnAadn otn ¢acn Tou neipauyatoc.H ¢daon auTh npoopEpeTal
va gpyacBoUv ol pabnTEg Pe enioTNHOVIKO TpOMo n.X. va oulnTrioouv TI Ba peuvroouV, NWE 6a To EPEUVROOUY, YId MoIO AOYO
06a To gpeuvnoouV, NOIEC METABANTEG uneloEpXovTal, nola Ba peivel oTabepr). Edw ol padnTég xwpilovral o€ ouades. € KGbe
opdada diveral £Tolo To NPOYPAUMA EKTEAEONG KivnonG TOU WMAE KAl TOU KOKKIVOu auTokiviTou ( ® UAAo epyaciag 1 -
0dnyieg). To neipaua nou Toug InTeiTal va kavouv nepiAauypavel Ta €ENG:

1. EvepyonoioUpe To HIKPO OXNKa va kivnBei, apou €xel oplioTei ano nol Ba Eekivroel kal nou 8a TepUATIoEl.
2. MeTpape 10 didoTnua nou €xel diavuaoel To OXNUa Kabwg Kal ToV avTioToIXO XPOVO Kal CUMNANPWVETAlI 0 NApaKAaTw
nivakag. (puAAo epyaociag 1)

To @UANo gpyaaiag nou Ba 306l OTOUG HABNTEC €XEl TNV €ENC HOPOPN:

MeTaTtonion A X Xpovocg A t MeTaTdnion npocg Xpovo

2Tn ouvéxela {nTeital va KAvouv ol PABnTEG TIGC YPAQIKEG NAPACTACEIG and TO avTioToIXo MPOypdauua Kai yia Tig duo
NEPINTWOEIG :

a) Merartoniong - xpdvou kai B) TaxuTntag - xpdvou.
(PUAAO epyaciag 2, cugnepaopara, unoAoyiopoi kal odnyieg XpRong) :

O1 habnTég o€ auTh TN @Aon pnaivouv atnv évvola TnG euBUypappng ohaAng Kivnong Kail oTnv Kartavonon Tng oTabepng
TaxUTNTAG. ZUYKPIVOUHUE TA ANOTEAEOUATA TOUG ME TIG APXIKEG TOUG AMAVTNOEIG Kal €iTe €niBeBalwvouv TIG IGEEC TOUG &iTe
£€pxovTal Ot YyvWOoTIK oUykpouon. O EknaideuTikog-ddokalog dev anoBappuvel kavéva pabnTr. Zulntasl paldi Toug Ta
anoTeAéopaTta Kal Oivel TIG OXECEIC Kal ToUug VOPOUG nou JiEnouv Tnv €uBUypaupn opaAn Kivnon, MEAETOVTAG ouVAua TIC
YPAPIKEG NAPACTACEIG KAl €5NyWVTAG TIG.

1. EikovikO neipapa:

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

ENIXEIPHEIAKO NPOTPAMMA EIAIKH
EEKMWKNNAWWBHZH = EznA YIIHPEEIA
e J s : E®APMOTHE

Tnpuomeieb Kowwres Tpeio

YNOYPTEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHEZ INOAITIKHE
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INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
MOP Operating Platform

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: EEWTEPIKO NEPIEXOUEVO
YnepoUv3eoHoG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4533/#question18240

Ai1g00uvon 1oTOTONOU
(URL): http://www.mrwaynesclass.com/teacher/KinematicsGraph/ConstantVelocity/index.html

2. NpAaPIKEC NAPACTAOCEIG:

TOnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: EEWTEPIKO NEPIEXOUEVO
YnepoUvdeoHoG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4533/#question22095

A1e0BOuvon 1oToTonou (URL): https://www.desmos.com/calculator

3. NpaIkEG NapacTACEIG:

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU Epyalgiou: EEwTepikd nepiexOPEVO
YnepoUvOeOoHOG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4533/#question18243

Aileukpivion: Ol TINEG apOpoUV PETPROEIG MOU £XOUVE Yivel SOKIUAOTIKA,Kal va Xpnalpgonoinbolv BondnTika

Ai1gvOuvon 1oToTonou (URL): https://www.desmos.com/calculator/gduibe4tr6

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

FUHI PHIIAKO NPOrPAMM , EznA EIAIKH

EKHNAEYD!KNMAWM&BM I YIHPEEIA

- E-m E®APMOIHE
EKIAIAEYTIKQN
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YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
MOP Operating Platform

4n daon: ®aon TNGC EGAPHOYNG -
avaockonnonG( 16 Asnta)

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

L ENIXEIPHEIAKO NPOTPA EZMNA EIAIKH
i il EKTAIAEYZH KAI AIA BIOY MAGI YIHPEEIA
L.y - e ¥ E E®APMOTHE
[ — 14 EKIAIAEYTIKQN

TSI EopumaiEwaan €114 e, ~———— APAZEON

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE
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YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
eJQP Operating Platform

4n ®aon: daon TnG epapHoyng - avaocokonnong( 16
AenTa)

Xpovikn Alapkeia: 16 AenTd Tng wpag
X®pog AleEaymwyng: EpyacTtripio NANPOQPopPIKNG
®UAAa gpyaciag:

Ta pUAAa epyaaiag eivar ouvnuuéva otnv 3n geAida Tou eyypapou. EVaAAakTIKG UnopeiTe va Ta PETAPOPTWOETE €K VEOU Ao TIG NAPAKATw O1adIKTUAKEG
BEoelg.

e ®UAAO Epyaoiag 1
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/neo12.doc

Katoniv otn @acn tng epapupoyng 6a dWOooUNPE OTOUG PABNTEC va €pUNVEUCOUV Ta anoTeAéopaTa Pe dpacTnplOTNTEG OThV
€uBUypaupn opaAn kivnon (®UAAo gpyaciag 1) kai 6a culnTrooupe noU napaTnpoUWE TNV Kivnan auTr aTnv KadnuepIvn pag
Cwn. 'ETol 6a Toug doBei n eukaipia va BpoUv Nwg ol VEEG I0€C MOU anEKTNOav MPnopoUv va e@appootolv oTn Auon
npaydaTikwyv npofAnuatwv. TMa napadsiypa nelog Béloupe va diavloel Tn diadpoun Tng YEpupag Piou -
AvTipiou(maps.google.gr). To HETPO TNG TaxUTNTAG Tou BEAOUNE va €ival XaunAo, va oTapaTtda yia PJIkpo Xpovo aTo TEpHA TNG
d1adpounG, Kai va enioTpEPel oTnv aetnpia.Na To oxedIAoeTe NoIOTIKA(XWPIG apiBuousg) We ypaikh napacracn 8éong -
XPOVOU OTnVv avanapdaoraon og Jikpoypagia [MoAAanAéc avanapaoTtaoeig (1)].

TENOG €pxeTal n @Acn TNG avackonnong, 6nou Ta cupnepdopaTta napoucialovtal We €IKOVEG WE TN HOPPH EPWTHOEWV -
anavTAoswy Kal €701 YiVETAl avakePaldaiwon TwV NponyoudEVWY Napatnpnocwy, 0TI dnAadn oTtnv ubuypappn opaAn kivnon
n TaxuTnTa €ival otabepr), To KIvoUlevo owia diavuel g€ igoug XpOvoug ioa diaoTnuaTa, kail diveral Kai n oxEon nou ouvyEel Ta
MEYEBN auTd. Edw o MaBnTAG KAVEI AQUTOEAEYXO TWV APXIK®V YVWOEWV MOU EIXE ME TIG YVWOEIG MOU TEAIKA AMNEKTNOE.
AvakaAUnTouv Tnv onoudaldTnTa autoU Mou avakaAuyav Kdl GUYKPIVOUV TIG VEEC andWEIg We TIG apXIKEG. O1 EpWTROEIG MoU
Toug yivovTal €ival TG Hop®n¢ : Ti unoaTtnpidaTte oTnv apxn ; T AéTe Twpa ; Ti 0ag €ékave va aAAA&eTe anown; AUTO anoTeAei
MECO aUTOEAEYXOU Kal ouveldnTonoinon Tng YVWOTIKAG Toug nopeiag. Eival autd nou ovoudaloupe petayvwon( BA. Schraw
1998).

1. NMpaypaTiko npoBAnpa nou apopda Tn diIadpoun YEpupag Piou -
AvTipiou:

TOnog AopikoU/AladpaocTtikoU EpyaAeiou: Keipevo
YnepoUv3eoHoG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question21469

NMPArMATIKO NMPOBAHMA

a) Me tn BonBsia Tng avanapdoraong Tne diadpoung(Hikpoypapia Tou npoBARpaTog) nou Ba akoAoudnoel o nelog, va
kaBopioeTe TaxUTNTEG TUNUATIKA Yia Tn 31adpoun KATa PRKOG TNG YEPUPAG, OMoU NpoG To HESO TNG YEQUPAG va sival
HIKPOTEPEG EVW MPOG TA AKPA N TIHEG TNG TaxUTNTAG va ival peyaAuTepeg.Na anodwoeTe Tn AUon oTnV Napakatw
HiKpoypagia onou n diadpoun Mnopsi va KaAu@Bei e enTda dIa@opPETIKEG TaxUTATEG.

B) Av n oTaBepr) TaxUTNTa Nou pnopei va kivnbei o nefog eivar 1.2 m/s va Bpebei o xpdvog nou xpeidleral va diavubei
n diadpoun ; (epapuoyr oTov TUMO).

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

MMA EIAIKH

MAGHEH =2 EZlNA YITHPEEIA
=m - E®APMOTHE
o EKIIAIAEYTIKQN

e e APATEQN
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Advanced Electronic Scenarios

ﬂMQP Operating f;lagform

2. [Anavrnon B]. MNHMONIKOZ KANONAZ EMIAYZHZ TYNOY - NATHZTE
TA ZHMEIA AIAAPAZHz.:

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAeiou: Eikova pe diadpacTika onueia
YnepoUvdeopogq: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question20610

Alsukpivion: To anoTéAeopa Tou epwTrpartog (B) NPoKUNTElI av NATACOOUME TO AVTIOTOIXO onueio 31adpaong.

AUTO TO gpyaleio nepiExel 51adpaaTikn €IkOva Kal n Asitoupyia diadpacTikdTnTag napoucialeral oTov napandvw
unepoUVOETHO.

Aud

Eni

3. H d1adpopun nou npénel va akoAouBnoel o ne{og oTn YEpupa Piou -
AvTipiou.:

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU Epyalegiou: EEwTepikd nepiexOPeVo
YnepoUvdeoHoG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question18489

Alsukpivion: AuUTO pnopei va anoTeAsi npaypatikd Quaikd npdBAnNUa yia kanoiov nou Kavel kadnuepiva tn diadpoun

To diadpacTikd oToIXEio gival xapTng Google kal ynopeite va Tov d&iTe oTovV Napanavw cUVOETHOo

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

NIXEIPHIIAKO NPOIP; EznA EIAIKH
FEKWEYZHKNMAWWBM | YITHPESIA
- E-m EA]V)A[‘,\I()I"HS
EKIAIAEYTIKQN

TR Epunaie Bowon THE S APAZEQN
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YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
BJOP Operating Platform

4. MoioTikn AUon Tou NPoBARHATOG O HIKpoypapia:

TOnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: EEWTEPIKO NEPIEXOUEVO
YnepoUv3eoHogq: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question21276

Aigukpivion: Andvrtnon oto (a) epwTnua

AiebBuvon 1oToTonou (URL): https://scratch.mit.edu/projects/2202942/#fullscreen

5. Epappoyn 1:

TOnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: EEWTEPIKO NEPIEXOUEVO
YnepoUv3eoHogq: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question21218

Ai1g00uvon 1otoTonou (URL): htt

6. Epappoyn 2:

TUnog AopikoU/AladpacTikoU EpyaAgiou: EEWTEPIKO NEPIEXOHUEVO
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question20107

Ai1g00uvon 1oToTonou (URL): http://www.seilias.gr/images/stories/myvideos/eythigramiOmali.swf

7. Epappoyn 3:

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

EIAIKH
= EznA YIIHPESIA
A am =Y EGAPMOTHE
; EKIAIAEYTIKQN

— o APALEQN

YMOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAY KAl ©PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHEZ INOAITIKHE

]
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Advanced Electronic Scenarios
MOP Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

TUnog AopikoU/AladpacTikoU EpyaAgiou: EEwTepIkd NepleXOUEVO
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question21220

AigbBuvon 1oToTonou (URL): http://www.seilias.gr/images/stories/myvideos/euthigrammiOmali2Cars.swf

ANAZKOINHZH ENNOIQN:

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAegiou: KapTeg epwThHoswv
YnepoUv3eoHoG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4534/#question18977

1n Kapta

Xoapy XteA

AX=XreA - Xapy

EpwTnon: Ti gival n geratonion Ax kai noia n yovada PETPNONG ; NOTE €ival ion WE To X.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

. ENIXEIPHEIAKO NMPOFPAMMA EIATKH
ol EKTAIAEYEH KAl BIA BOY MAGHIH 3 EznA YIIHPESIA
Ly R X =m m‘ El!fAl",\l()l"HSv
EARHNIKH BHMGRPATIA EKIIAIAEYTIKQN

TOYPIEID NAIAEIAT, EPEVNAT iy
Ko Eupumaik Evwon
Trpuomaid oy

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE
I

EIAIKH YNHPEZIA AIAXEIPIZHE S~ APAZEQN

Evpunaiicic Eveanc
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Advanced Electronic Scenarios

Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

2n Kapra

EpwTnon: Ti gival o Xpovog ; Kail noia €ivai n govada PETpnong Tou oto S.I.

3n Kapta

EpaTnon: O xwpog €xel TPEIG dlaoTacelg (X, W, z), Nou 6a ava@epOPAaTe aTIG KIVIOEIG ;

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA = EIAIKH
WWKNMWMW ~ YIIHPEEIA
e e -’ 007 203 E FOAPMOTHE
EARHNIH B HMGRPATIA A EKIAIAEYTIKQN

ORI Eupumain Evuon EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE S APALEQN
e SeAida 22/35
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Advanced Electronic Scenarios

Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKINAIAEYTIKHE MMOAITIKHE

4n Kapra

EpoTnon: Ti ekppalel n TaxluTNTa ;

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

s ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA EIAIKH
i Fs&mmmwmm = Ez"A YIHPESIA
¥ n ) E®APMOIHE
RPATIA EKIAIAEYTIKQN
IPETIA

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

% Pl
= M T
v a1

IOYPIEID MAOEIAL EFEXNAT E»an'i\n&:_n EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE S — APALEQN
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Advanced Electronic Scenarios

ﬂedOP Operating I;la’gfom

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

5n Kapta

Ep®oTnon: MNoTe éva owpa ekTeAel eUBUYpappn opaAn kivnon ; Molog €ival o vopog TnG TaxuTnTag oTn Kivnon autn ;

6n Kapta

H petafoAn

O — =m0

—

Opilw auBaipeTa BeTIKA QOPA T1.X OEIG

O koImadel 6e€Ia «diwyvw» TO BEAAKI Kail Balw +
O11 KoITadel apIoTEPd «Olwxvw» TO BeEAdKI Kal BAadw -
AvVTIKaBIOTW OTIG OXETEIS NOVO Ta METPA TWV HEYEBWV

EpaTnon: Ti deixvel n HeTaBoAn Tng TaxuTnTag ;

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

ENIXEIPHEIAKO NPOTPAMMA = EIAIKH
KNAIAB!CNMABHZH J YIHPEELA
ootvia e v 2007 2013 EDAPMOTHE
OPHIKEYMAT EKIIAIAEYTIKQN

non vnn YAHP [
eI L AL ErE w‘m EIAIKH HPEIIA AIAXEIPITHE SN APAZEON

YNOYPIEIO MAIAEIAE, EPEYNAL KAl OPHEKEYMATQN
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IMOAITIKHE
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Advanced Electronic Scenarios

Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

7n Kapra

Xpoviké Siotnua

To xpoviko BidoTnua Tou pecoAdBnoe pnuiﬂ Twv duo xpowm.uv oTIypWV t; Kai tg'
cupBohideran pe At kai iIgoUTOl PE:

At=t,-t,

Ta gupBoAa t, Kai t, ava@EPOVTal OE TUYKEKPIPEVEG XPOVIKEG OTIYHES. To At eiva
TO XPOVIKG OIaoTNHa (Xpovog) oTn SIdpKEIa Tou OTToiou € zg&ahiooaml £va QaivopEvo.

To oupPoho A TapioTdvel yevika petaBohn. ‘ETol, fyyw onuaiver petaforr BEang
(tehikry BEon apyikn Béon), Bnhkadn petardmorn, evuy At peTaBoAn xpdévou, dniadn

XPOVIKO SIdoTnpa (TEAIKK) XPOVIKR OTIVHA apXIKr XPoviKh oTiyun). Inpeiwce 611 TO
Ax Bev eivan To yIVOUEVO Tou A Kol TOU X.

Ep®Tnon: Ti €ival To XpoVvIKo diacTnua ;

8n Kaprta

Ep®Tnon: Molog €ival o pubpog PeTaBoAnG TnG HETATOMIONG ;

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

ENIXEIPHEIAKO NPOTPAMMA EIAIKH
- ﬁ KAl AIA BIOY MAGHEH & 2007- 2013 /@ YIIHPEEIA
m o E EGAPMOTHE
o EKIIAIAEYTIKQN

V""'Eiwmmmm' Evpundict Ewscn EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE S APAXEQN

Evwanc

YNOYPIEIO MAIAEIAE, EPEYNAL KAl OPHEKEYMATQN
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IMOAITIKHE
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Advanced Electronic Scenarios

Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

9n Kaprta
Katoia dAAn otiyun
Xx=-1m
@’: b e e e e
1 0 1 5 10

To autokivnro pnopei va Bpiokeral
otn Béon x = -1 m

EpwTnon: Ti pag deixvel n 8€on ; Moia gival n povada PeETpNong ;

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA EIAIKH
EKTAILEYEH KA BlA BOY MABHEH 3= EZMNA YITHPESIA
Sy fons o G 2 2007-2013 E®APMOTHE
=M APMOTHE
ORPATIA C EKIIAIAEYTIKQN

ORI Eupumain Evuon EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE APAXEQN
SeAida 26/35
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Advanced Electronic Scenarios
GJQP Operating Platform

5n ®aon: A§ioAoynon (10 Aenta
)-EA€UOepO Xpovo-BiBAloypa®ia

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov

Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
PHIIAKO NPOT

i, ENIXE EIAIKH
ol KAI AIA BIOY — EznA YIIHPELI
L ol . £ EDAPMOTHE
[ — EKIIAIAEYTIKQN
EIAIKF YAHPE

OIS Evpumdind Evuon I S APATEON

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHEZ NOAITIKHE

i
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YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
BJOP Operating Platform

5n ®aon: A&ioAoynon (10 AenTta )-EAeU0gpo Xpovo-
BiBAloypagpia

Xpovikn Alapkeia: 10 AenTd Tng wpag
X®pog AleEaymwyng: EpyacTtripio NANPOQPopPIKNG

Meta Tnv nopeia auTtng Tng didaokaAiag épxetal n a&ioAoynon. Edw a&lohoyoUpe Toug palnTeg yia va doUpE KATta Mnoco
NETUXAMUE TOUG OTOXOUG HAG. TNV oucia a&loAoyoUpe Tov €auTo pag kal Tn didackaAia pag, yia va doUWe av KaTapEpaye va
J1aPecOAaBROOUNE TN YVWON OTOUG HadnTEG Kal av €Xouv eMITEUXOEi ol Naidaywylkoi Jag Kal KUpiwg ol YVWaoTIKoi pag atoxol. H
a&loAoynon yiveral pe €va TEOT NOANANANG EMAOYNG I ME KAEIOTEG EPWTACEIG MPOG TOUG HABNTEG KABWG AKOUN Kdl HE EPWTNOEIG
HVAMNG.

1. A§ioA0ynon OTIG £VVOIEG TG EUOUYPANHNG OHAARG Kivnong:

Tunog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: Epwtnon noAAanAng eniAoyng
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18248

EpoTnon: 31nv eubUypauun oualn kivnon n Taxutnra €ivai:
A1aO€0IPEG ANAVTNOEIG:

o B. MeraBaAAduevn
o @g. >Tabepn

2. Alaypappara:

Tunog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: Epwtnon noAAanAng eniAoyng
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18252

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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Epwtnon: 7o didypauua Tng TaxutnTac — xpovou &ivai TnG Hopenc

A10O£0IHEG ANAVTHOEIG:

[
S

3. TunoAoyio:

Tunog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: Epwtnon noAAanAng eniAoyng
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18497

Epotnon: [loia givai n oxeon LeTa&u 1ng TaxutnTag TnG PETATOMIONG Kai Tou xpovou ; Na emniAé€eTe Tov TUMO.
A1aO€CIYEG ANAVTNOEIG:
°o u=Ax/ At

°o U =Ax *At
o At =u * Ax

4. 210 NAPAKATW J1IAYPAHHA HETATONIONG - XPOVOU ANAVTHOTE OTIC
EPWTNOEIG i) , ii), iil) kar iv) ::

Tunog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: Epwtnon noAAanAng eniloyng
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18498

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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Ep®TnNoN: /) 3€ noia xpovikd diaoTnuara KivoulaoTe oTn BeTikn kateubuvon;
A1aB£01PEG ANAVTHOEIG:

OEéwg2s
2EéwG5s
9¢wc 11 s
5ewc6s
6 EwG7 s
7 €wC9s

o 0 o0 o o o

5. ii) Z€ nolo XpovikoO d1aocTnHa EXOUME AKIVNOia oTNV apvnTIKN
KaTevObuvon;:

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAegiou: Epwtnon noAAanAng enihoyng
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18544

A10O£CIHEG ANAVTNOEIG:

2&wGc5s
5éwc6s
7 €wG9s
OEwg2s
6 Ewc 7 s
9¢wc 11 s

© 0o 0o o o o

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .
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6. iii) Z€ nolo XpovikO J1IaoTNHa £XOUHE aKivnoia oTn OeTIKA KAaTeubuvon;:

Tunog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAgiou: Epwtnon noAAanAng eniAoyng
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18547

A1aB£0IPEG ANAVTHOEIG:

OEwg2s
6 Ewc7s
7 €wG9s
2&wGc5s
5éwc6s
9éwc 11s

© o o0 o o o

7. iv) Z€ noia Xpovika 3iacTinHaTa KIVOUHAOTE HE oTaOgpn TaXUTNTA KAl HE
TO i010 HETPO;:

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAegiou: Epwtnon noAAanAng eniAoyng
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18549

A10O£CINEG ANAVTHOEIG:

7 EwG9s
0éwc2s
6 EwG7s
2€wc5s
5éwc6s
9¢wc 11 s

o o 0o o o o

8. EPTAZIAI'ITA TON EAEYOEPO XPONO 2TO 2NITI. :

TUnog AopikoU/AladpacTikoU EpyaAgiou: KapTeg epwThHoswv
YnepoUvdeopogq: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18567

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

A EIAIKH
< EXNA
= W Ed rag
= EKIAIAEYTIKQN
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YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

1n Kapra

| meters

Ep®Tnon: 1. Mepikoi paénTég nioTelouv, OTI N TaxuTnTa ival dUvapn nou €xel €va KivaTo. Moia €ival n diIkrn oou
anoyn;

2n Kapra

(x=0)

EpwTnon: 2. Mola €ival n @uaikn onuaagia Tng apvnTIKNAG TaxuTnTag ;

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

g ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA EIAIKH
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YIOYPIEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl OPHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

3n Kapta

Velocity:[m.fsec}

4]... ;

3|
i i I I
i3 :6 :8:9:10;:11

Ep®Tnon: 3. Na xapakTnpioeTe To €id0og Kal TV KaTeuBuvon TnG euBUypapung kivnong ano To diaypaupa TaxluTnTag -
Xpovou (velocity-time) yia To KaBe xpoviko d1doTnua Tou napandave oxnuaTog:

9. EEaoknon oTIC YPAPIKEG napaoTaoelg (Acgite Tn Algukpivion) :

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU Epyalegiou: EEwTepikd nepiexOPevo
YnepoUvdeoHoG: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18580

Alsukpivion: 2Tnv napakdatw 10ToogeAida, oTo nAaiclo aploTepa smIAEyouue Tn B€an (2. Position ) kai (3.Velocity vs.
Time) onou UNopoUNE va KAVoUle €EAoKNON OTIG YPAPIKEG NAPACTACTEIG.

AigbBuvon 10TOTONOU
(URL): http://www.projectsharetexas.or

10. IoTopikn Avadpopn:

TUnog AopikoU/AladpaocTikoU EpyaAeiou: Keipevo
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18700

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

; EIPHE f EIAIKH
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11.

YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

H 10Topia TV IBEMV OXETIKA HE TRV Kivnon. O poAoG TG oTaBepnG TaXUTNTAG O OXEON ME Th dUvaun kai Tn
diatunwon Tov Nopwv Tou NeUTwva.

O NPWTEG €VVOIEG YIa TNV Kivnan nou avanTtuxTnkav ano Tnv apXaldtnTa Péxp! kai To 170 aimva.

1. Noyikd napdado&a (Mapddo&o Tou Zrvwva)

2. H évvola Tng kivnong otov ApioToTéAn (384-322 n. X) : To cwua npeyei, 6Tav oTauatasl n eNeveépyeia Tng
eEwTepIKAG dUvaung.

3. Imavvng o ®i1Adnovog (TéAn Tou 5°° aikva) : Enavadiatunwvel To NpoBANPa TngG Kivnong HEow TNG
€0WTEPIKNG evOpHUNong (evTunwpuévn duvaun).

4. O Jean Buridan (1300-1358) H svopunon (evrunwpévn dUvapn n impetus) anoteAoUoE TNV KIVNTAPIA
dUvapn nou PETapEPETal ano €va apxikd Kivouv Og éva owpa nou TiBeTal g Kivnon. € NepinTwaon nou éva
owa eTiBeTO O Kivnon, diXwG va UNdpyouv eEWTEPIKEG AVTIOTACEIG, TOTE auTd Ba KivoUvTav anepiopioTa Kal
niéavwg Pe opolopopen opaAn TaxuTnTa.

EmioTnuovikn enavdoraon
5. FaAiAaiog (1564-1642): 'Eva TéAsia Acio avTikeigevo Ndvw o€ pia eniong TéAela Asia opifdvTia enipdveia 6a
MnopoUaoe va KiveiTal en’ aneipo og gubeia ypapun.
6. ApyoTepa o NeUTWVAG XpnoigonoiovTag TNV £vvola TnG duvaung 31aTunwaoe Mo OAOKANPWHEVA TNV anoywn Tou
FaAiAaiou wg €&AG :

'Eva owpa ouveyilel va napapével akivnTo 1 va KIveital eubUypappa Kal ogald epocov dev aokeiTal og auTd
duvapn n n ouvoAikn (ouvioTapévn) dUvaun Nou acKeiTal Navw Tou €ival PNdevIKN.

H napanavw npdTacn anoTeAei Tov NpwTo VOUo Tou NeUTwva yia TNV Kivnon TwV COPATOV.

Napado&o Tou ZRvwva (495 n.x. - 430 n.x.) ( kKivhon Twv copaTwv B
kal I ge oTaBepn TaxuTnTa aAAd pe avriOeTn KaTevBuvon ):

TUnog AopikoU/AladpaocTtikoU EpyaAeiou: Keipevo
YnepoUvdeopogq: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18703

To napado&o agopd oTnv kivnon PeTa&u dUo CwHATWV Kal HE auTd 0 Znvwvag enixelpei va anodeigel 0TI n kivnon dev
anoTeAei anoAuTo, aAAd OXeTIKO WG NPOG KATI AAAo gaivopevo. H andAuTn kivnon sivar aduvarn. H kivnon
npoodiopileTal HOVo O OxEON WE Wia oTabepn ageTnpia.

A A A A

r r r r

Se éva oTadlo Ta IoopeyEdn cwpaTta AAAA, BBBB, I'TTT dnou To NpwTo WEVEI oTaBepod Kal Ta undAoina KivouvTal
avTiBeTa and Tig dUo Akpeg Tou oTadiou, ONWG PaiveTal 0To NAPANAVW OXNHA.

A A A A
B B B B

r r r r

Av oTtn ouvexela To AAAA napapével otn B€on Tou evw To BBBB kiveiTal and Ta apioTepd npog Ta 6e&1a pe oTabepn)
TaxUTtnTa kai 1o T pe Tov id1o TpdMo and Tnv avTiBsTn kaTelBuvan, TOTE N BEon Toug Ba £Xel WG €ENC : ZTO
napandavw oxnua ¢@aiveralr o1 To BBBB aAAd kail To ITTT €xouv kivnBei pe Tnv idia TaxUTNTa Kal oTov idio Xpovo 2A.

A A A A
B B B B
r I r r

AV aUECWC WETA KivnBoUv Aiyo akoun diatnpwvTag TV TaxUTnTa Toug To KaB&va npog avTiBeTeg kaTeuBUVOEIG, TOTE TO
oxnua Ba eival To napandvw. Edw @aiveral 611 To BBBB £xel kivnBei og oxeon Pe To aTaBepd AAAA o Xpovo 4A. Av
OMWG HETPNOEI 0 XpOVOG Og oxeon Me To TTT, ToTE paiveral va eival 8A. To idio npoPavmwc napatnpeital kal pe 1o M.
AUTO onuaivel 0TI N YeTdBaon and To €va onueio aTo aAAo d€ Ba Pnopei va avTioToIXEl o€ KaBopIoHEVO XPOVO Kal NwG N
kivnon npoodiopileTal pOVo o€ 0XE0N HE pia oTabepr apeTnpia.

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

ENIXEIPHEIAKO MPOrPAMMA EIAIKH
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12. BIBAIOIPA®IA - AIKTYOIPA®DIA ::

TUnog AopikoU/AladpaocTtikoU EpyaAeiou: Keipevo
Ynepouvdeopog: http://aesop.iep.edu.gr/node/18232/4535/#question18704

BiBAloypa@ia-dikTuoypagia :

ZTNV Napakdarw S100uvon £XOUHE NPOCOHO0I®MON Kivong.

1.
http://faraday.physics.utoronto.ca/PVB/Harrison/Flash/ClassMechanics/MotionDiagram/MotionDiagram
.html

2. EuxapioTo Bivreo nou agopda Tnv TaxuTnTa HE OTOIXEia HOUCIKNAG.

https://www.youtube.com/watch?v=mDcaeO0WxBI

3. H EEEAIEN ToV IBEDV OTIG PUOIKEG ENICTAHMEG TOpoGg A™ KamoTag NapBpoyAou Marpa 2001 EAN.

4. ®uoIKn YeVIKAG naideiag A’ Ta&ng Nevikou Aukeiou BiBAio kabnynTtn 2012,

5. ®uoiki B’ Nupvaciou EpyaocTnpiakog odnyog 2008.

6. ducikin A’ levikoU Aukeiou. ISBN 978-960-06-2322-2.

7. ®uoikn B’ Nupvaciou. ISBN 978-960-06-2731-2.

TNV napakdtw dielBuvon auTr unapxouv BEUaTa Kal aoKnOEIG NouU apopoUV TIG KIVAOEIG TWV CWHATWV.

8. http://dev.physicslab.org/Chapter.aspx?cid=3

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

i~ ENIXEIPHEIAKO NPOIT EIAIKH
Al EKFWNEYD(WMAB&O#MAB?EH = EznA YIHPELIA
“s oL/ 1 E®APMOTHE
rarin EKIAIAEYTIKQN
Torimet

IHE ~— = APALEQN
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